Mbot muntaketa (Ikaslearen fitxa)

Gida laburra

1. Piezak aurkeztu

mBot robotaren kaxa ireki eta pieza guztiak irudian ikusten den modura mahai gainean jarri:

2. Motorrak eta gurpilak

Motorrak txasisean ezarri eta gurpilak txertatu. Bihurkineko izar punta erabili.

Assembly Instructions




3. Sentsoreak

Lerro jarraitzailea eta ultrasoinuen sentsoreak muntatu. Lerro jarraitzaile sentsorea jartzean,
plastikozko aurreko gurpila ere txertatuko dugu. Bide batez, 4 torloju handienak zutabe gisa
ezarri eta sentsoreen kableak konektatu. Guzti hau egiteko bihurkineko puntaren posizioa aldatu
beharko dugu Allen punta erabiltzeko.

4. Bateria eta plaka nagusia

Bateria bere kaxan sartzean kontu handia izan kableak dagokion zulotik ateratzen. Ondoren
plaka nagusiaren beheko partean txertatu.

Powered by Lithiu m Battery(we provide two alternative power supply methods, Lithium battery or AA battery.)

Bateria plakan jarri ondoren, plaka nagusia zutabe modura jarri ditugun lau torlojuen gainean
jarri eta beste lau torloju txiki erabiliz lotu egingo dugu.



5. Kableatua

Irudiari arretaz begiratu kableatu guztia modu egokian jartzeko.

Wiring Instructions

AM Battery Holder

Bluetontiy2 4G Module

Me Line-follower Sensor

Motor {Left}

Motor [Left) —

Ezker motorra M1 konektorean.

Eskuin motorra M2 konektorean.

Marrak jarraitzeko sentsorea (line folower sensor), RJ25eko 2. portuan (Ezker).
Ultrasoinuen sentsorea (Ultrasonic sensor), RJ25eko 3. portuan (Eskuin).

Bateria atzeko konektorean ezarri. Zuloa txikia da eta bihurkina erabil dezakegu konektorea
barruraino bultzatzeko.

Gida osoa

Gida osoa deskargatzeko hemen klik egin dezakezu.

LED matrizea

Gehigarri modura, LED matrizea ere txertatu dezakegu.

Zinta marroia kendu du eta irudian ikusten den modura pieza guztian lotu.


https://www.robotika.eus/sites/default/files/mBot_V1.1_Blue_STD_Instruction_EN_D1.2.1_7.40.4100_Print.pdf

